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RESUMO�

�

O�trabalho�se�propõe�a�analisar�a�viabilidade�de�implantação�um�receptor�de�baixo�custo�

baseado� em� Rádio� Definido� por� Software� utilizando� um� receptor� RTL-SDR� (Receptor�

customizado�para�uso�geral)�na�banda�L1�(1,57542�GHz)�que�é�utilizada�pela�constela-�

ção� GPS� (Global� Positioning� System� –� Sistema� de� Posicionamento� Global).� Utilizando�

o�Octave,� será� abordado�como�é� feita� a� captação�do�sinal�GPS,�o� formato�de�saída�dos�

dados� amostrados� e� apresentação� do� sinal� de� interesse.� Também� será� analisado� a�

viabilidade�do�receptor�utilizando�o�receptor� �RTL-SDR�para�medida�em�tempo�real�da�

cintilação�ionosférica.�

�

Palavras-chave:� Rádio� Definido� por� software.� Octave.� Cintilação� Ionosférica.� Receptor�

RTL-SDR,�NanoVNA,�GPS.�
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ABSTRACT�

�

The�work�presented�here�proposes�to�analyze�the�feasibility�of�implementing�a�low�cost�

receiver� based� on�Radio�Defined� by�Software�using� a�dongle�RTL-SDR� in� the�L1� band�

(1,57542� GHz)� which� is� used� by� the� GPS� constellation.� Using� the� Octave,� it� will� be�

discussed�how�the�GPS�signal�is�captured,�the�output�format�of�the�sampled�data�and�the�

presentation�of�the�signal�of�interest.�The�work�will�analyze�the�feasibility�of�a�receiver�

using�the�dongle�RTL-SDR�for�real-time�measurement�of�ionospheric�scintillation.�

Keywords:� Software�Defined� Radio.�Octave.� Ionospheric� Scintillation.� receiver�RTLSDR,�

NanoVNA,�GPS�
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